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Informacje ogodlne

Modut wagowy przeznaczony jest do akwizycji danych w sieciach
przemystowych. Modut posiada listwe stykowa z wyprowadzonym
wejsciem tensometrycznym oraz 2 dodatkowe ztacza do taczenia
z innymi urzadzeniami z serii System 10. Komunikacja odbywa sie za
posrednictwem protokotu Modbus TCP.

Lista kontrolna opakowania

Modut 10WMO0101 jest sprzedawany z nastepujagcymi elementami.
Jezeli ktérykolwiek z wymienionych elementéw jest uszkodzony, lub
nie ma go w paczce, prosze skontaktowac sie z dostawca.

1. Modut wagowy 10WMO0101

2. Ztacze sygnatowe: 10-biegundéw - 1 szt.

3. Ztacze zasilania: 2-biegunowe, 4-zaciskowe

4. Ztacze do komunikacji z innymi urzadzeniami: 2x8 pin
5. Instrukcja obstugi.



Rozmieszczenie elementow

1. Dioda sygnalizujgca o potaczeniu z urzadzeniem ' -

poprzez ztagcze z prawej strony &;‘ -:ﬂ E
2. Dioda informujaca o podtaczeniu zasilania /é 1 _;
3. Dioda sygnalizujgca o potaczeniu z urzadzeniem ¢ | ]

4. 7Ztacze do podtaczenia tensometru
. Ztacze zasilania modutu T _‘EF“ [

6. Gniazdo do komunikacji z innymi urzadzeniami.

poprzez ztacze z lewej strony ‘ !
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Montaz na szynie DIN

Metalowy zatrzask umozliwiajacy montaz switcha na szynie DIN powinien by¢ zamontowany z tytu urza-
dzenia. Aby zamontowac switch na szynie DIN, wykonaj ponizsze kroki.

KROK 1 KROK 2
Wecisnij zatrzask i wtéz gornag Dociénij urzadzenie do szyny
czes$c szyny DIN w szczeline. DIN i zwolnij zatrzask.

Uchwyt zatrzasnie sie na szynie.

d




Aby zdemontowac urzadzenie z szyny DIN wykonaj nastepujace czynnosci

KROK 1 KROK 2
Wocisénij zatrzask i odchyl Zdejmij urzadzenie z szyny DIN
dét urzadzenia. i zwolnij zatrzask.
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taczenie urzadzen

Modut posiada 2 porty umozliwiajgce taczenie z in- mozna dotaczac kolejne urzadzenia bez potrzeby
nymi urzadzeniami. Znajdujg sie one z prawej i lewej prowadzenia dodatkowych przewoddw zasilajgcych.
strony obudowy. Poprzez ztacza sg przesytane za- Aby potaczy¢ ze sobg 2 urzadzenia wykonaj po-

réwno dane jak i zasilanie. Dzieki takiemu rozwigzaniu  nizsze kroki.




UWAGA!

Ponizsze czynnosci nalezy wykonac przy odtgczonym zasilaniu.
taczenie urzadzen przy wtaczonym zasilaniu moze skutkowaé uszkodzeniem urzadzenia.

KROK 1

W16z dotaczone do zestawu
ztacze 2x8 pin

w gniazdo z boku modutu.

Po podtaczeniu zasilania urzadzenia nawigza ze
sobg komunikacje.

Mozliwe jest podtaczenie do 10 urzadzen z serii
System 10 z wykorzystaniem pojedynczegozasilania.W
przypadku konieczno$ci potaczenia ze sobg wiekszej
ilosci urzadzen lub dotaczenia urzadzen o wiekszym

KROK 2

Dosun drugie urzadzenie tak,
aby ztacze znalazto sie

W jego gniezdzie.

poborze pradu, moze by¢ konieczne dotaczenie ko-
lejnych przewodoéw zasilajacych.

Nalezy podtaczac zasilanie do urzadzenia potozo-
nego najblizej srodka. W przypadku wiekszej ilosci
urzadzen nalezy doprowadzi¢ zasilanie co 10 urza-
dzen. Musi ono pochodzi¢ z tego samego zasilacza
oraz zabezpieczenia!



Okablowanie
Podtaczenie zasilania

UWAGA!

Ponizsze czynnosci nalezy wykonac przy odtgczonym zasilaniu.
Nalezy przeliczy¢ maksymalny prad dla kazdego potaczenia
oraz dobra¢ odpowiedni przekréj przewodu zasilajgcego.
Jezeli prad wzrosnie powyzej maksymalnej dopuszczalnej wartosci,
przewdd moze przegrzac sie, powodujac uszkodzenia urzadzenia.

Ztacze zasilania posiada 4 zaciski.
Zaciski po lewej stronie stuzg do podtaczenia napiecia L+ 24 VDC,
natomiast zaciski po prawej stronie do podtgczenia masy tego zasilania.

24VDC




Aby podtaczy¢ przewody zasilajgce, wykonaj ponizsze czynnosci.

KROK 1 KROK 2 KROK 3
Wecisnij matym srubokretem Trzymajac zacisk wcisniety, wtéz ~ W16z listwe zaciskowa
zacisk sprezynowy. kabel w przytacze. do gniazda w module.

Nastepnie zwolnij zacisk.




UWAGA!
Do podtaczania zasilania nalezy uzywac przewoddw o $rednicy od 0,5-2,5 mm?.

Dtugosc¢ tulejki lub odizolowanego przewodu powinna wynosi¢ co najmniej 10 mm.
Urzadzenie nalezy podtaczaé do zasilania o Il klasie ochronnosci.

Podtaczenie przewodéw pomiarowych

Modut 10WMO0101 posiada 10-pinowe ztgcze wtykowe. Na ztacze wyprowadzone s3 zaciski do podta-
czenia tensometru.

EXC- - wyjscie zasilania tensometru - O V

EXC+ - wyijscie zasilania tensometru - 5V

SIG- - wejsécie pomiarowe tensometru -

SIG+ - wejécie pomiarowe tensometru +

SEN- - wejscie potencjatu odniesienia -

REF- - wyjscie potencjatu odniesienia - O V

SEN+ - wejscie potencjatu odniesienia +

REF+ - wyjscie potencjatu odniesienia - 5V

<L - zacisk ekranu
Dtugos$¢ tulejki, lub odizolowanego przewodu winna wynosi¢ co najmniej 10 mm.



Schemat podtaczenia tensometru 6-przewodowego:

10WMO0101
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Schemat podtaczenia tensometru 4-przewodowego:

10WMO101
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Wskazniki LED

LED Kolor Stan

PWR Zielony Wytaczony
Zataczony
Mrugajacy

XL Zielony Wytaczony
Zataczony
Mrugajacy

XR Zielony Wytaczony
Zataczony
Mrugajacy

Znaczenie

Zasilanie wytaczone

Zasilanie zataczone

Sygnalizacja pracy recznej

Brak potaczenia z urzadzeniem poprzez ztacze z lewej strony
Potaczony z urzadzeniem poprzez ztacze z lewej strony
Wymiana danych z urzadzeniem poprzez ztacze z lewej strony
Brak potaczenia z urzadzeniem poprzez ztacze z prawej strony
Potaczony z urzadzeniem poprzez ztacze z prawej strony

Wymiana danych z urzadzeniem poprzez ztagcze z prawej strony




Ustawienia fabryczne

Parametr Wartosc

Adres IP

Maska podsieci
Brama domysina
Adres modbus 0
Port TCP

Ustawienia fabryczne mozna
przywrécié¢ poprzez przytrzyma-
nie przycisku DEFAULT podczas
wtaczania zasilania i okoto 2 se-
kundy po jego wtaczeniu. Przy-
cisk DEFAULT jest dostepny od
gory urzadzenia poprzez perfora-

192.168.1.40
255.255.255.0
192.168.1.1

0

502

cje w obudowie. Po przywréceniu
urzadzenia do ustawien fabrycz-
nych parametry z tabeli powyzej,
hasta uzytkownikéw oraz wszelkie
inne ustawienia powracaja do war-
tosci domysinych.

Lokalizacja przycisku DEFAULT




Uzytkownicy
Nazwa uzytkownika Hasto
Uzytkownik -
Operator 5555
Administrator 7777

Uzytkownik Operator ma ograniczone opcje zmiany konfiguracji:
- zmiana hasta dostepna jest tylko dla Operatora

- przycisk - Zapisz - w Ustawieniach DomysInych jest nieaktywny
- przycisk - Reset - w Ustawieniach Fabrycznych jest nieaktywny




RIENECTT N 2016 Wyborjednostki

2000 Live bit 2017 llos¢ punktéw kalibracji
2001 Status 2018 Potwierdzenie punktu kalibracji
2002 Temperatura Procesora 2019 Zataczenie filtru
2003 Rezerwa oraz zmiana czestotliwosci probkowania
2004 Rezerwa 2020 Punkt kalibracji 1
2005 Aktualna waga 16MSB 2021 Punkt kalibracji 2
2006 Aktualna waga 16LSB 2022 Punkt kalibracji 3
2007 Tara 16MSB 2023 Punkt kalibracji 4
2008 Tara 16LSB 2024 Punkt kalibracji 5
2009 Wynik pomiaru 16MSB 2025 Punkt kalibracji 6
2010 Wynik pomiaru 16LSB 2026 Punkt kalibracji 7
2011 lloé¢ punktéw do korca kalibracii 2027 Punkt kalibracji 8
2012 Rezerwa 2028 Punkt kalibracji 9
2013 Rezerwa 2029 Punkt kalibracji 10
2014 Rezerwa 2030 Zero Tracking - enable
2015 Tryb pracy 2031 Zero Tracking - waga
2032 Zero Tracking - czas

Rejestry od 2000 do 2014 s3 tylko do odczytu.
Rejestry od 2015 do 2032 stuza do zapisu i odczytu.



Opis rejestrow

2000 - Live bit

Wartosé w rejestrze zmienia sie cyklicznie pomie-
dzy 0i 1 w okresie p6t sekundy. Odczytywanie tego
rejestru stuzy do sprawdzenia potaczenie pomiedzy
urzadzeniem nadrzednym a modutem. W przypad-
ku braku zmiany stanu w tym rejestrze urzadzenie
nadrzedne ma informacje o braku komunikacji lub
nieprawidtowej pracy modutu.

2001 - Status

W tym rejestrze przechowywany jest stan urza-
dzenia. Jezeli warto$¢ w rejestrze wynosi 1 to modut
dziata poprawnie. Kazda inna warto$¢ sygnalizuje btad
W pracy urzadzenia.

O - btad modutu

1 - poprawna praca

2002 - Temperatura procesora
Wartosé w tym rejestrze to wartosc temperatury
wewnatrz uktadéw scalonych modutu. Prawidtowa

temperatura pracy powinna miesci¢ sie pomiedzy
30a50°C.

2003 - Rezerwa

2004 - Rezerwa

2005 - Aktualna waga 16MSB
Rejestr przechowujgcy 16 bardziej znaczacych bitéw
przeliczonego wyniku pomiaru wagi.

2006 - Aktualna waga 16LSB

Rejestr przechowujacy 16 mniej znaczacych bitéow
przeliczonego wyniku pomiaru wagi.

Po potaczeniu binarnych wartosci z rejestrow 2005
oraz 2006 otrzymamy 32 bitowy wynik pomiaru wagi.

2007 - Tara 16MSB
Rejestr przechowujacy 16 bardziej znaczacych
bitow pomiaru tary.



2008 - Tara 16LSB

Rejestr przechowujgcy 16 mniej znaczacych bitéw
pomiaru tary.

Po potaczeniu binarnych wartosci z rejestréw 2007
oraz 2008 otrzymamy 32 bitowg wartos¢ tary. Jest
to nieprzeliczona wartos¢ odczytu z przetwornika.

2009 - Wynik pomiaru 16MSB
Rejestr przechowujacy 16 bardziej znaczacych
bitéw aktualnego pomiaru.

2010 - Wynik pomiaru 16LSB

Rejestr przechowujgcy 16 mniej znaczacych bitéw
aktualnego pomiaru.

Po potaczeniu binarnych wartosci z rejestrow 2009
oraz 2010 otrzymamy 32 bitowy wynik pomiaru. Jest
to nieprzeliczona warto$¢ wagi odczytana przez prze-
twornik.

2011 - llo$¢ punktéw do konica kalibracji

Po wprowadzeniu modutu w tryb kalibracji w tym
rejestrze bedzie przechowywana ilos¢ punktéw, ktére
pozostaty jeszcze do wprowadzenia, aby zakonczy¢
kalibracje. Rejestr nieaktywny podczas kalibracji
przez strone www.

2012 - Rezerwa

2013 - Rezerwa

2014 - Rezerwa

2015 - Tryb pracy
Ten rejestr stuzy do wybory trybu pracy.

Tryby pracy modutu:

0 - Przetwornik zatrzymany
1 - Pomiar ciggty

2 - Tarowanie

3 - Zerowanie



4 - Kalibracja (przed wprowadzeniem modutu w
tryb kalibracji nalezy uzupetni¢ wartosci w re-
jestrach 2016 oraz 2017)

5 do 7 - Kalibracja przez strone www.

2016 - Wybor jednostki
Do tego rejestru wprowadzana jest jednostka w kto-
rej waga bedzie kalibrowana.

Wybér jednostki:
1 - miligram

2 - gram

3 - dekagram

4 - kilogram

5 - tona

2017 - llos¢ punktéw kalibraciji

Do tego rejestru wprowadzana jest ilos¢ punktow
w ktérych waga ma by¢ skalibrowana. Maksymalna
ilo$¢ punktéw kalibracji to 10. Rejestr nieaktywny
podczas kalibracji przez strone www.

2018 - Potwierdzenie punktu kalibracji

Rejestr stuzacy do potwierdzenie punktu kalibraciji.
Potwierdzenie punktu kalibracji nastepuje poprzez
wpisanie do tego rejestru ,1”, a nastepnie ,0". Przed
potwierdzeniem punktu nalezy uzupetni¢ wartosci
w rejestrach od 2020 do 2029, w zaleznosci od ilosci
punktéw zadeklarowanych w rejestrze 2017.

2019 - Zataczenie filtru oraz zmiana czestotliwosci
probkowania

Rejestr stuzy do wtaczania filtru wygtadzajacego
oraz zmiany czestotliwosci prébkowania. Przy wig-
czonym filtrze do obliczanego wyniku bedzie brane
ostatnie 10 pomiardéw. Ponizej przedstawiono sposéb
dziatania

3 - filtr wigczony dla 80 prébek na sekunde

2 - filtr wytaczony dla 80 prébek na sekunde

1 - filtr wtaczony dla 10 prébek na sekunde

0 - filtr wytaczony dla 10 préobek na sekunde



2020 - Punkt kalibracji 1

Do tego rejestru nalezy wpisaé¢ wage w 1 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajgcej wybranej
w rejestrze 2016.

2021 - Punkt kalibracji 2

Do tego rejestru nalezy wpisa¢ wage w 2 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajgcej wybranej
w rejestrze 2016.

2022 - Punkt kalibracji 3

Do tego rejestru nalezy wpisa¢ wage w 3 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajgcej wybranej
w rejestrze 2016.

2023 - Punkt kalibracji 4

Do tego rejestru nalezy wpisaé¢ wage w 4 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajgcej wybranej
w rejestrze 2016.

2024 - Punkt kalibracji 5

Do tego rejestru nalezy wpisaé¢ wage w 5 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajacej wybranej
w rejestrze 2016.

2025 - Punkt kalibracji 6

Do tego rejestru nalezy wpisaé¢ wage w 6 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajacej wybranej
w rejestrze 2016.

2026 - Punkt kalibracji 7

Do tego rejestru nalezy wpisa¢ wage w 7 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajacej wybranej
w rejestrze 2016.

2027 - Punkt kalibracji 8

Do tego rejestru nalezy wpisaé¢ wage w 8 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajacej wybranej
w rejestrze 2016.



2028 - Punkt kalibracji 9

Do tego rejestru nalezy wpisaé¢ wage w 9 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajgcej wybranej
w rejestrze 2016.

2029 - Punkt kalibracji 10

Do tego rejestru nalezy wpisa¢ wage w 10 punk-
cie kalibracji w jednostce odpowiadajgcej wybranej
w rejestrze 2016.

2030 - Zero Tracking - zataczenie
Zataczenie funkcji Zero Tracking. O - wytacz, 1 -
zatacz.

2031 - Zero Tracking - waga

Ustawienie maksymalnej wagi dla funkcji Zero
Tracking (1-10). Jednostka wg wyboru na stronie
www w zaktadce Ustawienia.

2032 - Zero Tracking - czas
Ustawienie czasu dziatania funkcji Zero Tracking
(1-1000s)




Strona www

Modut posiada wtasng strone www, za posrednictwem ktérej mozemy nim zarzadzaé. Z poziomu strony
www dostepny jest podglad stanu modutu, konfiguracja ustawien, zmiana ustawien sieciowych oraz podglad
rejestrow modbus.

Aby wyswietli¢ strone nalezy potaczy¢ modut ze switchem 10SC0601 wykorzystujac do tego zataczona
ztaczke (sposdb potaczenia opisano w rozdziale ,t3czenie urzadzen”). Nastepnie do jednego z urzadzen na-
lezy doprowadzi¢ napiecie zasilajace 24 VDC. Switch nalezy potaczy¢ z komputerem za pomoca kabla UTP
CAT 5e (lub wyzszej kategorii).

UWAGA!
Na karcie sieciowej w komputerze nalezy ustawié adres 192.168.1.1
(ewentualnie inny z tej samej klasy).




Obstugiwane standardy
Interfejsy

Zasilanie

Obudowa

Warunki srodowiskowe

Certyfikaty

Dodatkowe informacje

SPECYFIKACJA
IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE 802.3x

RJ45 10/100BaseT(X) z auto-negocjacja,
Full/Half duplex, auto MDI/MDIX

stackowanie XL/XR 100BaseT X, zasilanie

napiecie 24V DC

konsumpcja mocy max 3,0 W

zabezpieczenie nadpradowe, zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja

stopien ochrony IP20

materiat stal

wymiary 144 x 24 x 117 mm

waga 385¢g

montaz na szynie DIN

temperatura pracy 0°C..+60°C

temperatura magazynowania  -40°C...+70°C

wilgotnosé < 90% (bez kondensacji pary wodnej)

CE

EMC PN-EN61000-6-4:2007 + A1:2011

PN-EN61000-6-2:2005
www.sitaniec.pl/10SC0601



Producent

SITANIEC Electronics Sp. z o.o.
22-400 Zamo$¢, ul. Kilinskiego 86
tel.: 84 638 43 13

e-mail: firma.se@sitaniec.pl
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